
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Instrukce rychlého  uvedení do provozu m� ni� �  kmito� tu  
LG sérii iC5 



SCHÉMA ZAPOJENÍ 
 

Vo - potenciometr 
m� ni� e 

 

LIŠTA VSTUPY 

P1 Fx – práce vp�ed 

P2 Rx – práce vzad 

P3 Bx – havarijní zastavení 

P4 RST – vymazání chyby 
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JOG –nad�ad� ná rychlost 

P24 Napájení 24V pro P1-P5 

VR Napájení 12V pro potenciometr 

V1 0 - 10V analogové vstupy 

I 0 - 20mA analogové vstupy  

CM Spole� ný pro P1-P5, AM, P24 (0V) 

VÝSTUPY 

AM Víceú� elový výstup 0 -10V pro 
monitoring práce m� ni� e 

CM Spole� ný pro AM (0V) 

MO Více ú� elový  výstup  „otev�ený kolektor" 

EXTG  
 

30A Více ú� elový 
výstup 

A-výstupní kontakt NO 

30B  
 

B – spole� ný kontakt 

30C  
 

C – výstupní kontakt NZ 

 

LIŠTA VSTUP/VÝSTUP  SILNOPROUDÝ 

L1 

L2 

NAPÁJENÍ 1-
FÁZOVÉ 

P 

P1 

N 

P� ÍPOJKA   
BRZDÍCÍ  

JEDNOTKY 

U 

V 

W 

3-FÁZOVÝ 
VÝSTUP DO 

MOTORU 

 

G OCHRANNÁ 
SVORKA  PE 

 

 



POHYB V SKUPINÁCH PARAMETR�  
Jsou � ty� i skupiny parametr�  pro nastavení pracovních vlastností parametr� . 

 
 
GRUPA NAP� DU – SKUPINA POHONU 

1 P�echod mezi skupinami 

 

Skupina pohonu Základní parametry  jako 
nastavení kmito� tu,� as 
zrychlení/zpomalení a pod. 

Skupina funkce 
1 

(zobrazené F..) 

Základní funk� ní parametry jako 
regulace výchozího kmito� tu, nap� tí 
a pod. 

Skupina  funkce 
2 

(zobrazené H..) 

Aplika� ní parametry  jako 
operace PID, nastavení druhého 
motoru a pod. 

Skupina  
vstup� /výstup�  
(zobrazené  I..) 

Parametry pro konstrukci takových 
sekvencí jako nastavení 
víceú� elového terminálu a pod. 

 
2.Pohyb ve skupin�  

p�íklad – tovární nastavení parametr�  všech skupin „H93-1" 
 
przytrzymaj-p�idr�    rezygnacja z nastawy-rezignace z nastavení    miga-bliká 

 

 



RYCHLÝ ROZB� H 

1.Tovární nastavení 
1.1 Víceú� elový vstup (zapsání funkcí do svorek) 

- P1 - start / stop dop�edu 
- P2 - start / stop dozadu 
- P3 – havarijní zastavení 
- P4 – vymazání chyb  
- P5 – nad�ad� ná rychlost JOG 

1.2 Ur� ení rychlosti  
Programování p�epína� em  
 

- p�íklad naprogramování f = 30,05 Hz 

(Za� ern� ná te� ka uprost� ed více pozi� ního tla� ítka znamená stla� ení) 
 
2. � ízení klávesnicí m� ni� e: 

Abychom získali tuto opci je pot�ebné zm� nit parametry kód�  „drv" i „frq" 

Nastavení:    „drv" - 0 (START/STOP z klávesnice m� ni� e) 

„frq" - 2 (ur� ení kmito� tu z potenciometru m� ni� e) 
pocz� tek –za� átek      

 
 



2.1 Víceú� elové vstupy  
- P1 - neaktivní 
- P2 - neaktivní  
- P3 – havarijní zastavení  
- P4 – vymazání chyb  
- P5 – nad�ad� ná rychlost  

2.2 � ízení 
2.3 -Tla� ítko RUN-start 

- Tla� ítko STOP/RST – zastavení  
2.3 Ur� ování rychlosti  

- Ovládací kole� ko  Vo  

3. Dálkové ovládání práce a ur� ování kmito� tu 

Abychom získali tuto opci je pot�ebné nastavit parametry kód� : „drv" - 1 
(2) 

   „frq" - 3 

3.1 Víceú� elové vstupy  
- P1 - start dop�edu (start) 
- P2 - start dozadu (volba sm� ru otá� ek) 
- P3 – havarijní zastavení  
- P4 – vymazání chyb  
- P5 – nad�ad� ná rychlost  JOG 

3.2 Ur� ování rychlosti  
- potenciometr - vstup V1 

4.V p�ípad�  nutnosti návratu továrních parametr�  je pot�ebné naprogramovat 
kód H93: 

1 – všechny skupiny parametr�   
2-skupina pohonu  
3- skupina funkce 1 (F)  
4- skupina funkce 2 (H)  
5- skupina vstup� /výstup�  (I)  
(viz p�íklad str. 2) 
 

5.V p�ípad�  zapojení motoru, který má jiný ne�  nominální výkon, zm� 	 te 
parametr H30. 
Zkontrolujte (eventuáln�  zm� 	 te) parametry H31,H32,H33,H34,H36. 



KONFIGURACE ZP� SOBU � ÍZENÍ PARAMETR�  POHONU 
 

POHLED NASTAV. DRUH � ÍZENÍ P
 SOBENÍ 

0 KLÁVESNICE M� NI� E  
(viz str. 6) 

Start-tla� ítko RUN Stop - tla� ítko STOP/RST Zm� na 
sm� ru otá� ek - zm� na parametru kódu DrC z F na R 

1 DÁLKOVÉ OVLÁDÁNÍ 
TLA� ÍTKY 

(viz str. 1) 

Start dop�edu - sev�ení svorek CM a P1 m� ni� e 
Stop- rozev�ení svorek CM a P1 m� ni� e Start 
dozadu – sev�ení svorek CM a P2 m� ni� e Stop - 
rozev�ení svorek CM a P2 m� ni� e 

2 DÁLKOVÉ OVLÁDÁNÍ  
TLA� ÍTKY 

(viz str. 1) 

Start - sev�ení svorek CM a P1 m� ni� e Stop- rozev�ení 
svorek CM a P1 m� ni� e Sm� r dop�edu – rozev�ení 
svorek CM a P2 m� ni� e Sm� r dozadu – sev�ení svorek 
CM a  P2 m� ni� e 

Drv 

3 KOMUNIKA� NÍ INTERFEJS  
ModBus-RTU 

� ízení ovláda� em PLC anebo jiným za�ízením tohoto 
typu s komunikací ModBus 

 
KONFIGURACE ZP� SOBU � ÍZENÍ PARAMETR�  KMITO� TU  

 

POHLED NASTAV. DRUH � ÍZENÍ P
 SOBENÍ 

0 KLÁVESNICE M� NI� E 
� íslicový  signál 

Stiskn� te tla� ítko PROG/ENT, nastavte po� adovaný 
kmito� et tla� ítky„NAHORU" anebo!”DOL
 ", stiskn� te 
dvakrát tla� ítko PROG/ENT. 

1 KLÁVESNICE M� NI� E  
� íslicový  signál  

Stiskn� te tla� ítko PROG/ENT, plynule 
regulujte kmito� et Tla� .„NAHORU" anebo 
„DOL
 ". 

2 POTENCIOMETR M� NI� E       
Vo Analogový signál 

Regulujte kmito� et potenciometrem m� ni� e Vo. 

POTENCIOMETR VN� JŠÍ P�ipojte potenciometr na svorky VR,V1,CM m� ni� e (viz 
str. 1) – regulujte kmito� et otá� ením  potenciometru. 

3 

 M� NI�  NAP� TÍ 0-10V  
Analogový signál  

P�ipojte m� ni�  na svorky, V1,CM m� ni� e (viz str. 1) - 
p� idáváním nap� tí regulujte kmito� et. 

4 M� NI�  PROUDU-H20mA 
Analogový signál 

P�ipojte m� ni�   na svorky I, CM m� ni� e (viz str. 1) -
regulujte p� idáváním proudu. 

5 Potenciometr m� ni� e + vstup I Vo + vstup I. (potenciometr m� ni� e + vstup I) 
6 Potenciometr vn� jší anebo 

signál nap� tí 0-10V +  vstup 
I 

Vstup V1 +I (signál nap� tí + proudu) 

7 S
O

U
H
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Potenciometr m� ni� e + vstup V1 V0 + vstup V1 (potenciometr m� ni� e + vstup V1) 

Frq 

8 KOMUNIKA� NÍ INTERFEJS 
ModBus-RTU 

Ur� ování kmito� tu ovláda� em PLC anebo jiným 
za�ízením tohoto typu. 



 

KLÁVESNICE 

 

ELEMENT 
KLÁVESNIC 

FUNKCE POPIS 

Tla� ítko 
RUN 

Tla� ítko 
práce 

Pro obsluhu za�ízení 

Tla� ítko 
STOP/RS

Tla� ítko 
stopu/ 

Zastavování práce 
anebo vymazání chyby 

Potenciometr 
min -max 

Kmito� et Pro zm� nu kmito� tu 

P�epína�  
NPN/PNP 

Volba Polarizace nap� tí napájejícího 
víceú� elové vstupy (NPN-, PN P+) 

�  PROG/ENT Vstup do parametru a potvrzení (stisknutí 
dvakrát) zm� ny hodnoty parametru 

�  „NAHORU" P�echázení mezi parametry nahoru a 
zvýšení hodnoty parametru 

	  „DOL
 " P�echázení mezi parametry dol�  a 
sní� ení hodnoty parametru 


  „VPRAVO" P�echázení mezi skupinami parametr�  
vpravo a p�esouvání kursoru vpravo po 
hodnot�  parametru 

P�epína�   4-
sm� rový 

�  „VLEVO" P�echázení mezi skupinami parametr�  
vlevo a p�esouvání kursoru vlevo po 
hodnot�  parametru 

 
POZNÁMKA: Aby jste si zapamatovali ka� dý ze zm� n� ných parametr�  stiskn� te rychle dvakrát 
tla� ítko 4-sm� rový PROG/ENT 



POPIS D
 LE� IT� JŠÍCH PARAMETR
  PROGRAMU 
 

Skupina 
Pohonu 
(drive) 

Pohled 
na 

obrazovk
u 

Popis Rozsah nastavení Tovární 
nastavení 

Mo� nost 
nastavení  
b� hem 
práce 

0.00 Výchozí  kmito� et: b� hem  
práce. Ur� ovaný kmito� et : 
b� hem stopu. 

0 do maximální kmito� et  [Hz] 0.00 Ano 

ACC � as zrychlení 0 do 60000 [s] 5 Ano 

DEC � as zpomalování 0 do 60000 [s] 10 Ano 

0 Klávesnice(viz str. 5 instrukce) 

1 Fx/Rx - 1 ((viz str. 5 instrukce ) 

2 Fx/Rx - 2 ((viz str. 5 instrukce ) 

Drv Zp� sob �ízení pohonu  
START/STOP 

3 ModBus((viz str. 5 instrukce ) 

1 Ne 

0 Klávesnice - 1 ((viz str. 5 instrukce ) 

1 Klávesnice - 2((viz str. 5 
instrukce) 

2 Vo - pot. m� ni� e(viz str. 5 instrukce) 

3 V1(viz str. 5 instrukce) 

4 I(viz str. 5 instrukce ) 
5 Vo +I(viz str. 5 instrukce) 

6 V1 +I(viz str. 5 instrukce) 

7 Vo + V1 (viz str. 5 instrukce) 

Frq Zp� sob ur� ování kmito� tu 

8 ModBus(viz str. 5 instrukce) 

0 Ne 

St1 Kmito� et 1 vícekrokové práce 0-F21 [Hz] (0...maximální kmito� et) 10.00 Ano 

St2 Kmito� et 2 vícekrokové práce 0-F21 [Hz] (0...maximální kmito� et) 20.00 Ano 

St3 Kmito� et 3 vícekrokové práce 0-F21 [Hz] (0...maximální kmito� et) 30.00 Ano 

Cur Výchozí proud * [A] parametr pouze k p�e� tení * * 

RPM Rychlost motoru  * [Obr/min] parametr pouze k p�e� tení * * 

DCL Nap� tí DC * [v] parametr pouze k p�e� tení * * 

v0L Nap� tí [V] 

P0r Moc [kW] 

v0L Obrazovka u� ivatele (volba 
u� in� ná v b. H73) 

t0r Moment [kgf-m] 

v0L * 

nOn Zobrazení chyby  * * * 

F Forward – dop�edu 

 

DrC Nastavení sm� ru motoru (p�i 
zvoleném Drv - 0) R Reverse - dozadu 

F Ano 

Skupin
a FU1 

 

F0 Skok do po� adovaného � ísla kódu 1-60 1 Ano 

0 Bez blokády 

1 blokáda práce dop�edu  

F1 Blokáda práce 

2 blokáda práce zp� t 

0 Ne 

0 Liniový F2 Standard zrychlení 

1 K�ivka S (nastavení 
H17;H18) 

0 Ne 

0 Lineární F3 Standard zpomalování 

1 K�ivka S (nastavení 
H17;H18) 

0 Ne 

0 Zpomalování (� as DEC) 

1 Brzd� ní stálým proudem  

 

F4 Zp� sob stopu 

2 Volný dob� h 

0 Ne 



Skupin
a FU1 

Pohled 
na 

obrazovk
u  

POPIS Rozsah nastavení  Tovární 
nastavení  

Mo� nost 
nastavení 

b� hem 
práce 

F8 Prahový kmito� et brzd� ní p�idáváním 
stálého proudu  

F23-60[Hz] 5 Ne 

F9 Zpo� d� ní zapojení brzd� ní 
p�idáváním stálého proudu 

0+60[s] 0.1 Ne 

F10 Nap� tí brzd� ní p�idáváním stálého 
proudu 

0+200[%] 50 Ne 

F11 � as brzd� ní p�idáváním stálého 
proudu 

0+60[s] 0.1 Ne 

F12 
Po� áte� ní nap� tí brzd� ní p�idáváním 
stálého proudu p�i startu 

0+200[%] 50 Ne 

F13 Po� áte� ní � as brzd� ní p�idáváním 
stálého proudu p�i startu 

0+60[s] 0 Ne 

F14 � as buzení motoru 0+60[s] 1 Ne 
F20 Kmito� et funkce JOG 0-400[Hz] 10 Ne 
F21 Maximální kmito� et 4(H400[Hzl 60 Ne 
F22 Základní (jmenovitý) kmito� et 30 + F21 [Hz] 60 Ne 
F23 Po� áte� ní kmito� et 0-10 [Hz] 0.1 Ne 

0 Ne F24 Volba hranice kmito� tu  

1 Ano 

Ne  

F25 Horní hranice kmito� tu 0 + F21 [Hz] 60 Ne 
F26 Dolní hranice kmito� tu F23 + F25 0 Ne 

0 Ru� n�  F27  Volba momentu prosazování 

1 Automaticky 

Ne  

F28 Prosazování momentu sm� rem 
„vp�ed" 

0.0 - 15.0 [%] 5 Ne 

F29 Prosazování momentu sm� rem 
„vzad" 

0.0 + 15.0 [%] 5 Ne 

0 Liniová 

1 � tvercová 

F30 Charakteristika V/f 

2 U� ivatele 

Ne  

F31 Charakteristika V/f u� ivatele - 
kmito� et 1 

0 + F33 [Hz] 15 Ne 

F32 Charakteristika V/f u� ivatele - 
nap� tí 1 

0-100 [%] 25 Ne 

F33 Charakteristika V/f u� ivatele - 
kmito� et 2 

F31 + F35 [Hz] 30 Ne 

F34 Charakteristika V/f u� ivatele - 
nap� tí 2 

0-100 [%] 50 Ne 

F35 Charakteristika V/f u� ivatele - 
kmito� et 3 

F33 + F37 [Hz] 45 Ne 

F36 Charakteristika V/f u� ivatele – 
nap� tí 3 

0 + 100 [%] 75 Ne 

F37 Charakteristika V/f u� ivatele - 
kmito� et 4 

F35 + F21 [Hz] 60 Ne 

F38 Charakteristika V/f u� ivatele - 
nap� tí 4 

0-100 [%] 100 Ne 

F39 Regulace výstupního nap� tí 40.0- 110 [%] 100 Ne 
F40 Úspora energie 0-30 [%] 0 Ano 

 0 Ne 

 

Volba elektronického termického 
zajišt� ní -1 min 1 Ano 

0 Ano 

F51 Úrove	  elektronického termického 
zajišt� ní -1 min 

F52 + 200 [%] 150 Ano 

 

F52 Úrove	  elektronického termického 
zajišt� ní - stálá 

50 + F51 [%] 100 Ano 



Skupin
a    
FU1 

Pohled 
na 

obrazov
ku 

Popis Rozsah nastavení Tovární 
Nastavení 

Mo� nost 
nastavení 

b� hem 
práce 

0 Chlazení samostatné F53 Systém chlazení motoru 
1 Chlazení nucené 

0 Ano 

F54 Úrove	  alarmu p�i p�etí� ení 30+150 [%] 150 Ano 
F55 � as udr� ování alarmu p�i p�etí� ení 0-30 [s] 10 Ano 

0 Ne F56 Volba vypnutí od p�etí� ení 
1 Ano 

1 Ano 

F57 Úrove	  vypnutí od p�etí� ení 30 + 200 [%] 180 Ano 

 

F58 � as opo� d� ní vypnutí od 
p�etí� ení  

0-60 [s] 60 Ano 

Skupin
a   FU2 

 

H0 Skok do � ádaného � ísla kódu 1+95 1 Ano 
H1 Historie minulých chyb 1  nOn * 
H2 Historie minulých chyb 2  nOn * 
H3 Historie minulých chyb 3  nOn * 
H4 Historie minulých chyb 4  nOn * 
H5 Historie minulých chyb 5  nOn * 

0 Ne H6 Vyma� te historii chyb  
1 Ano 

0 Ano 

H7 Kmito� et o� ekávání 0 + maximální kmito� et [Hz] 5 Ne 
H8 � as o� ekávání pro operaci H7 0 + 10 [s] 0 Ne 

H17 Sklon za� átku k� ivky S (pro 
F2 a F3) 

1 + 100 [%] 40 Ne 

H18 Sklon konce k�ivky S (pro 
F2 a F3) 

1 + 100 [%] 40 Ne 

0 Ne H19 Ochrana p�ed  zánikem 
výstupní fáze 1 Ano 

0 Ano 

0 Ne H20 Volba startu po zapojení napájení 
1 Ano 

0 Ano 

H23 Úrove	  omezení proudu p�i 
hledání rychlosti 

80 + 200 [%] 100 Ano 

H24 Zesílení P hledání rychlosti 0 + 9999 100 Ano 
H25 Zesílení I hledání rychlosti 0 + 9999 1000 Ano 
H26 Po� et mo� ných zkoušek restartu 0+10 0 Ano 
H27 

� as opo� d� ní p�ed 
automatickým restartem 

0 + 60[s] 1 Ano 

H30 Volba jmenovitého výkonu motoru 0.2; 0.75; 1.5; 2.2 [kW] * Ne 
H31 Po� et pól�  motoru 2+12 4 Ne 
H32 Jmenovitý (nominální) skluz motoru 0+10[Hz] * Ne 
H33 Jmenovitý efektivní proud motoru 0-20 [A] * Ne 
H34 Efektivní proud motoru bez zatí� ení 0.1+20 [A] * Ne 

H36 Ú� innost motoru 70 + 100 [%] * Ne 
0 Charakteristika V/f 
1 Kompensace skluzu 
2 PID 

H40 Volba zp� sobu �ízení 

3 Vektorové �ízení bez 
� idla 

0  

0 Ne H41 Autotuning 
1 Ano 

0 Ano 

H42 Rezistence statoru 0+10 [O] 0 Ano 

 

H44 Induk� ní reaktance 0+10[mH] 0 Ano 



Skupina 
FU2 

Pohled 
na 

obrazo
vku 

Popis Rozsah nastavení  Tovární 
nastavení  

Mo� nost  
nastavení 

b� hem   
práce 

H45 Zesiln� ní P bez � idla 0 + 32767 1000 Ano 
H46 Zesiln� ní I bez � idla  0 + 32767 100 Ano 

0 I H50 Volba signálu spojení PID 
1 V1 

0 Ne 

H51 Zesiln� ní P pro �ízení PID 0 + 999.9 [%] 300 Ano 
H52 Zesiln� ní I pro � ízení PID 0.1+ 32.0 [s] 1 Ano 
H53 Zesiln� ní D pro � ízení PID 0.1+ 30.0 [s] 0 Ano 
H54 Zesiln� ní pro �ízení PID 0 + 999.9 [%] 0 Ano 
H55 

Hranice kmito� tu  pro �ízení PID 
0 + F21 [Hz] 60 Ano 

0 Rozkaz rychlosti  
1 � as zrychlení 
2 � as zpomalení 
3 Re� im pohonu 
4 Re� im kmito� tu 
5 Krokový kmito� et 1 
6 Krokový kmito� et 2 
7 Krokový kmito� et 3 
8 Proud 
9 Rychlost  
10 Nap� tí sb� rnice DC 
11 Obrazovka u� ivatele 
12 Zobrazení chyby  

H72 Obrazovka  po zapojení napájení 

13 Sm� r motoru 

0 Ano 

0 Nap� tí 
1 Moc 

H73 Volba obrazovky u� ivatele 

2 Moment 

0 Ano 

H74 
Zesiln� ní pro zobrazení 
Rychlosti motoru  

0+1000[%] 100 Ano 

0 Ne 
1 Všechny skupiny 
2 Skupina pohonu ( DRIVE) 
3 Skupina  funkcí 1 ( FU1) 
4 Skupina funkcí 2 ( FU2) 

H93 Iniciování továrních  parametr�   

5 Skupina  funkcí I/O 

0 Ne 

H94 Ochrana zápisu parametr�  0-FFF 0 Ano 

 

H95 Ochrana zm� ny parametr�  0-FFF 0 Ano 
SKUPIN

A I/O 
 

I0 Skok do � ádaného � ísla kódu 1+63 1 Ano 
I1 � asová konstanta filtru pro vstup 

signálu V0 
0 + 9.999 [ms] 10 Ano 

I2 Minimální nap� tí vstupu V0 0 + 10[ 0 Ano 
I3 Kmito� et odpovídající I2 0 + 400 [Hz] 0 Ano 
I4 Maximální nap� tí vstupu V0 0 + 10[ 10 Ano 
I5 Kmito� et odpovídající I4 0 + 400 [Hz] 60 Ano 
I6 � asová konstanta filtru pro vstup 

signálu V1 
0 + 9.999 [ms] 10 Ano 

I7 Minimální nap� tí vstupu V1 0 + 10[ 0 Ano 
I8 Kmito� et odpovídající I7 0 + F21 [Hz] 0 Ano 
I9 Maximální nap� tí vstupu V1 0 + 10[ 10 Ano 
I10 Kmito� et odpovídající I9 0 + F21 [Hz] 60 Ano 

 

I11 � asová konstanta filtru pro vstup 
signálu I 

0 + 9.999 [ms] 10 Ano 



Skupin
a   I/O 

Pohled 
na 

obrazo
vku  

Popis Rozsah nastavení Tovární 
nastavení 

Mo� nost 
nastavení 

b� hem 
práce 

I12 Minimální vstupní proud 0-20 [mA] 4 Ano 
I13 Kmito� et odpovídající I12 0 + F21 [Hz] 0 Ano 
I14 Maximální vstupní proud I 0-20 [mA] 20 Ano 
I15 Kmito� et odpovídající I14 0 + F21 [Hz] 60 Ano 

0 Chybí 
1 P� l nastavení I2 nebo I7 nebo 

I12 

I16 Kritérium zániku analogového 
signálu rychlosti  

2 Ni� ší nastavení I2 neb I7 ne I12 

0 Ano 

0 Fx – práce vp�ed   
1 Rx - práce vzad   
2 Bx - blokáda práce   
3 RST – vymazání chyby   
4 JOG – nad�azený kmito� et   
5 Speed - L (kroková kmito� et- 

nízký) 
  

6 Speed - M (krokový 
kmito� et- st�ední) 

  

7 Speed - H (krokový kmito� et- 
vysoký) 

  

8 XC EL - L (� as krokového 
zv� tšování/zmenšování f – 
krátký) 

  

9 XC EL - M (� as krokového 
zv� tšování/zmenšování  f –
st�ední) 

0 Ano 

10 XC EL - H (� as krokového 
zv� tšování/zmenšování f – 
dlouhý) 

  

11 Brzd� ní stálým proudem   
12 Volba druhého motoru   
15 Regulace kmito� tu - nahoru   
16 Regulace kmito� tu - dol�    
17 Udr� ení zapojujícího 

impulzu  Fx/Rx 
  

18 EXT-A (vn� jší havarijní 
vypínání - kontakt NO) 

  

19 EXT-B (vn� jší havarijní 
vypínání - kontakt NC) 

  

21 Vým� na PID na U/f   
22 Hlavní pohon    
23 Udr� ení analogovo zadávané f   

I20 Ozna� ení svorky P1 víceú� elového 
vstupního terminálu 

24 Zastavení 
zv� tšování/zmenšování f 

  

I21 Ozna� ení svorky P2 víceú� elového 
vstupního terminálu 

Takové jak výše pro 120 1 Ano 

I22 Ozna� ení svorky P3 víceú� elového 
vstupního terminálu 

Takové jak výše pro 120 2 Ano 

I23 Ozna� ení svorky P4 víceú� elového 
vstupního terminálu 

Takové jak výše pro 120 3 Ano 

I24 Ozna� ení svorky P5 víceú� elového 
vstupního terminálu 

Takové jak výše pro I20 4 Ano 

I27 � asová konstanta víceú� elového 
vstupního terminálu 

2-50 15 Ano 

I30 Krokový kmito� et 4 0 + F21 [Hz] 30 Ano 
I31 Krokový kmito� et 5 0 + F21 [Hz] 25 Ano 
I32 Krokový kmito� et 6  0 + F21 [Hz] 20 Ano 

 

I33 Krokový kmito� et 7 0 + F21 [Hz] 15 Ano 



Skupin
a   I/O 

Pohled 
na  

obrazo
vku 

Popis Rozsah nastavení Tovární 
nastavení  

Mo� nost 
nastavení 

b� hem 
práce 

I34 � as zrychlování 1 0 + 600 [s] 3 Ano 
I35 � as zpomalování  1 0 + 600 [s] 3 Ano 
I36 � as zrychlování 2 0 + 600 [s] 4 Ano 
I37 � as zpomalování  2 0 + 600 [s] 4 Ano 
I38 � as zrychlování 3 0 + 600 [s] 5 Ano 
I39 � as zpomalování  3 0 + 600 [s] 5 Ano 
I40 � as zrychlování 4 0 + 600 [s] 6 Ano 
I41 � as zpomalování  4 0 + 600 [s] 6 Ano 
I42 � as zrychlování 5 0 + 600 [s] 7 Ano 
I43 � as zpomalování  5 0 + 600 [s] 7 Ano 
I44 � as zrychlování 6 0 + 600 [s] 8 Ano 
I45 � as zpomalování  6 0  -  600 [s] 8 Ano 
I46 � as zrychlování 7 0  -  600 [s] 9 Ano 
I47 � as zpomalování  7 0 - 600 [s] 9 Ano 

0 Kmito� et 
1 Proud 
2 Nap� tí 

I50 Výstup AM 

3 Nap� tí sb� rnice DC 

0 Ano 

I51 Regulace výstupu AM 100- 200 [%] 100 Ano 
I52 Úrove	  detektování kmito� tu 0 -  F21 [Hz] 30 Ano 
I53 Pásmo detektování kmito� tu 0  -  F21 [Hz]1 10 Ano 

0 FDT-1 (ka� dý f krokový s 
p�edstihem I53/2) 

1 FDT-2 (I52 s p�edstihem I53/2 

2 FDT-3 (p�echázení nahoru a 
dol�  p�es I52/2 s p�edstihem 
I53) 

3 FDT-4 (zapojení p� i I52, 
vypnutí p�i I52-I53/2) 

4 FDT-5(obrácené p� sobení jak v b.3) 
5 OL (p�ekro� ení F54 po F55) 
6 OL (p�etí� ení m� ni� e) 
7 Kontakt 
8 OV (UDC>400V) 
9 LV (UDC<200V 
10 OH (p�eh�átí m� ni� e;  havárie 

chlazení) 
11 Zánik programování kmito� tu 
12 Práce 
13 Stop 
14 Stálá rychlost  
15 Hledání 
16 P�ipravenost  

I54 Ozna� ení výchozího 
víceú� elového terminálu MO 

17 Signál chyby  

12 Ano 

I55 Funkce relé (svorky 30A - 
30B - 30C) 

Jak výše pro I54 17 Ano 

Bit0 Nízké nap� tí 
Bit 1 Vypnutí  

 

I56 Ozna� ení signálu chyby pro 
víceú� elové výstupy 

Bit 2 Po� et automatických restart�  

Bit 1 Ano 

0 Kontinuace operace 

1 Volný výb� h 
I62 Volba � innosti p�i zániku signálu 

programování kmito� tu 

2 Stop 

0 Ano  

I63 � as o� ekávání po zániku signálu 
programování kmito� tu 

0.1-12 [s] 1.0 Ano 

 


