Instrukce rychlého uvedeni do provozu m ni  kmito tu
LG sérii iC5



SCHEMA ZAPOJENI
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POHYB V SKUPINACH PARAMETR
Jsou ty i skupiny parametr pro nastaveni pracovnich vlastnosti parametr .

Skupina pohonu

Zakladni parametry jako
nastaveni kmito tu, as
zrychleni/zpomaleni a pod.

Skupina funkce
1
(zobrazené F..)

Zakladni funk ni parametry jako
regulace vychoziho kmito tu, nap ti
a pod.

Skupina funkce
2
(zobrazené H..)

Aplika ni parametry jako
operace PID, nastaveni druhého
motoru a pod.

Skupina
vstup /vystup
(zobrazené 1..)

GRUPA NAP DU — SKUPINA POHONU

Parametry pro konstrukci takovych
sekvenci jako nastaveni
viceu elového terminalu a pod.

1 P echod mezi skupinami

2.Pohyb ve skupin

p iklad — tovarni nastaveni parametr vSech skupin ,H93-1"

przytrzymaj-p idr  rezygnacja z nastawy-rezignace z nastaveni miga-blika




RYCHLY ROZB H
1.Tovarni nastaveni
1.1 Viceu elovy vstup (zapséani funkci do svorek)
- P1 - start / stop dop edu
- P2 - start / stop dozadu
- P3 — havarijni zastaveni
- P4 — vymazani chyb
-P5 —nad ad na rychlost JOG
1.2 Ur eni rychlosti
Programovani p epina em

- p iklad naprogramovani f = 30,05 Hz

(Za ern nate kauprost ed vice pozi niho tla itka znamen4 stla eni)

2. izeni klavesnici m ni e:
Abychom ziskali tuto opci je pot ebné zm nit parametry kéd ,drv" i ,frg"
Nastaveni: ,drv" -0 (START/STOP z klavesnice m ni e)

Jfrg" - 2 (ur eni kmito tu z potenciometru m ni e)
pocz tek —za &tek



2.1 Vicel elové vstupy
- P1 - neaktivni
- P2 - neaktivni
- P3 — havarijni zastaveni
- P4 — vymazani chyb
-P5 —nad ad na rychlost
2.2 izeni
23 -Tla itko RUN-start
- Tla itko STOP/RST — zastaveni
2.3 Ur ovani rychlosti

- Ovladaci kole ko Vo
3.Dalkové ovladani prace a ur ovani kmito tu
Abychom ziskali tuto opci je pot ebné nastavit parametry kéd : ,drv" -1

(2)

3.1 Viceu elové vstupy
- P1 - start dop edu (start)
- P2 - start dozadu (volba sm ru ota ek)
- P3 — havarijni zastaveni
- P4 — vymazani chyb
-P5 —nad ad na rychlost JOG
3.2 Ur ovani rychlosti
- potenciometr - vstup V1
4.V p ipad nutnosti navratu tovarnich parametr je pot ebné naprogramovat
kod H93:
1 — vSechny skupiny parametr
2-skupina pohonu
3- skupina funkce 1 (F)
4- skupina funkce 2 (H)
5- skupina vstup /vystup (1)
(viz p iklad str. 2)

gt -3

5.V p ipad zapojeni motoru, ktery ma jiny ne nominalni vykon, zm te
parametr H30.
Zkontrolujte (eventualn zm te) parametry H31,H32,H33,H34,H36.



KONFIGURACE ZP SOBU

[ZENi PARAMETR POHONU

POHLED| NASTAV. DRUH iZENI P SOBENI
Drv 0 KLAVESNICEM NI E Start-tla itko RUN Stop - tla itko STOP/RST Zm na
(viz str. 6) sm ruotd ek - zm na parametru kédu DrC z Fna R
1 DALKOVE OVLADANI Start dop edu - sev eni svorek CM a P1 m ni e
TLA ITKY Stop- rozev eni svorek CM aP1 m ni e Start
(viz str. 1) dozadu — sev eni svorek CM a P2 m ni e Stop -
rozev eni svorek CMaP2m ni e
2 DALKOVE OVLADANI Start - sev eni svorek CM a P1 m ni e Stop- rozev eni
TLA ITKY svorek CMaP1m ni e Sm r dop edu —rozev eni
(viz str. 1) svorek CM a P2 m ni e Sm r dozadu — sev eni svorek
CMa P2m ni e
3 KOMUNIKA NI INTERFEJS | izeni ovlada em PLC anebo jingm za izenim tohoto

ModBus-RTU

typu s komunikaci ModBus

KONFIGURACE ZP SOBU

[ZENi PARAMETR KMITO TU

POHLED| NASTAV. DRUH IZENI P SOBENI
Frq 0 KLAVESNICE M NI E Stiskn te tla itko PROG/ENT, nastavte po adovany
islicovy signal kmito ettla itky,NAHORU" anebo!"DOL ", stiskn te
dvakrét tla itko PROG/ENT.
1 KLAVESNICE M NI E Stiskn te tla itko PROG/ENT, plynule
islicovy signal regulujte kmito et Tla .,NAHORU" anebo
LDOL "
2 POTENCIOMETR M NI E Regulujte kmito et potenciometrem m ni e Vo.
Vo Analogovy signal
3 POTENCIOMETR VN JSi P ipojte potenciometr na svorky VR,V1,CM m ni e (viz
str. 1) — regulujte kmito et otad enim potenciometru.
M NI NAP TiO0-10V P ipojte m ni na svorky, V1,CM m ni e (viz str. 1) -
Analogovy signal p idavanim nap ti regulujte kmito et.
4 M NI PROUDU-H20mA P ipojte m ni nasvorky |, CMm ni e (viz str. 1) -
Analogovy signal regulujte p idavanim proudu.
5 Potenciometr m ni e + vstup | Vo + vstup . (potenciometr m ni e + vstup I)
6 > Potenciometr vn jSi anebo Vstup V1 +l (signdl nap ti + proudu)
x = signdl nap ti 0-10V + vstup
35 !
7 N5 | Potenciometr m ni e + vstup V1 [VO + vstup V1 (potenciometr m ni e + vstup V1)
8 KOMUNIKA NI INTERFEJS Ur ovani kmito tu oviada em PLC anebo jinym

ModBus-RTU

za izenim tohoto typu.




KLAVESNICE

ELEMENT FUNKCE POPIS
KLAVESNIC
Tla itko Tla itko Pro obsluhu za izeni
RUN prace
Tla itko Tla itko |Zastavovani prace
STOP/RS stopu/ anebo vymazani chyby
Potenciometr Kmito et Pro zm nu kmito tu
min -max
P epina Volba Polarizace nap ti napéjejiciho
NPN/PNP viceu elové vstupy (NPN-, PN P+)
P epina 4- PROG/ENT [Vstup do parametru a potvrzeni (stisknuti
sm rovy dvakrat) zm ny hodnoty parametru
NAHORU" [P echazeni mezi parametry nahoru a
K zvy3eni hodnoty parametru
,DOL " P echazeni mezi parametry dol a
sni eni hodnoty parametru
SVPRAVO" |P echézeni mezi skupinami parametr
vpravo a p esouvani kursoru vpravo po
hodnot parametru
VLEVO" P echazeni mezi skupinami parametr

vlevo a p esouvani kursoru vlevo po

hodnot parametru

POZNAMKA: Aby jste si zapamatovali ka dy ze zm n nych parametr stiskn te rychle dvakréat
tla itko 4-sm rovy PROG/ENT




POPISD LE IT JSICHPARAMETR PROGRAMU

Skupina | Pohled Popis Rozsah nastaveni Tovarni Mo nost
Pohonu na nastaveni [nastaveni
(drive) [ obrazovk b hem
u prace
0.00 Vychozi kmito et: b hem 0 do maximalni kmito et [Hz] 0.00 Ano
prace. Ur ovany kmito et :
b hem stopu.
ACC as zrychleni 0 do 60000 [s] 5 Ano
DEC as zpomalovani 0 do 60000 [s] 10 Ano
Drv Zp sob izeni pohonu 0 Klavesnice(viz str. 5 instrukce) 1 Ne
START/STOP 1 FX/Rx - 1 ((viz str. 5 instrukce )
2 FXx/Rx - 2 ((viz str. 5 instrukce )
3 ModBus((viz str. 5 instrukce )
Frq Zp sob ur ovani kmito tu 0 Klavesnice - 1 ((viz str. 5 instrukce ) 0 Ne
1 Klavesnice - 2((viz str. 5
instrukce)
2 Vo - pot. m ni e(viz str. 5 instrukce)
3 V1(viz str. 5 instrukce)
4 I(viz str. 5 instrukce )
5 Vo +l(viz str. 5 instrukce)
6 V1 +l(viz str. 5 instrukce)
7 Vo + V1 (viz str. 5 instrukce)
8 ModBus(viz str. 5 instrukce)
Stl Kmito et 1 vicekrokové prace 0-F21 [HZ] (0...maximalni kmito et) 10.00 Ano
St2 Kmito et 2 vicekrokové prace 0-F21 [HZz] (0...maximalni kmito et) 20.00 Ano
St3 Kmito et 3 vicekrokové prace 0-F21 [HZz] (0...maximalni kmito et) 30.00 Ano
Cur Vychozi proud * [A] parametr pouze k p e teni * *
RPM Rychlost motoru * [Obr/min] parametr pouze k p e teni * *
DCL Nap ti DC * [v] parametr pouze k p e teni * *
vOL Obrazovka u ivatele (volba vOL |Nap ti[V] vOoL *
u in navb. H73) POr Moc [le
tor Moment [kgf-m]
nOn Zobrazeni chyby * * *
DrC Nastaveni sm ru motoru (p i F Forward — dop edu F Ano
zvoleném Drv - 0) R [Reverse - dozadu
Skupin
a FUl
FO Skok do po adovaného isla kodu 1-60 1 Ano
F1 Blokéda prace 0 Bez blokady 0 Ne
1 blokada prace dop edu
2 blokada prace zp t
F2 Standard zrychleni 0 Liniovy 0 Ne
1 K ivka S (nastaveni
H17;H18)
F3 Standard zpomalovani 0 Linearni 0 Ne
1 K ivka S (nastaveni
H17;H18)
F4 Zp sob stopu Zpomalovani ( as DEC) 0 Ne

Brzd ni stadlym proudem

Volny dob h




Skupin Pohled POPIS Rozsah nastaveni Tovarni Mo nost
aFUl na nastaveni nastaveni
obrazovk b hem
u préace
F8  |Prahovy kmito et brzd ni p idavanim  |F23-60[HZ] 5 Ne
stalého proudu
F9  |zpo d ni zapojeni brzd ni 0+60[s] 0.1 Ne
p idavanim stalého proudu
F10  INap tibrzd nip idavanim stalého 0+200[%] 50 Ne
proudu
F11 as brzd ni p idavanim stalého 0+60[s] 01 Ne
proudu
0,
F12 Po &te ninap ti brzd ni p idavanim 0+200[%] 50 Ne
stalého proudu p i startu
F13  [Po ate ni asbrzd nip idavanim 0+60[s] 0 Ne
stalého proudu p i startu
F14 as buzeni motoru 0+60[s] 1 Ne
F20 Kmito et funkce JOG 0-400[HZ] 10 Ne
F21 Maximalni kmito et 4(H400[HzI 60 Ne
F22 Zakladni (jmenovity) kmito et 30 + F21 [HZ] 60 Ne
F23 Po ate ni kmito et 0-10 [HZ] 0.1 Ne
F24 Volba hranice kmito tu 0 Ne Ne
1 Ano
F25 Horni hranice kmito tu 0+ F21 [Hz] 60 Ne
F26 Dolni hranice kmito tu F23 + F25 0 Ne
F27 Volba momentu prosazovani 0 Ru n Ne
1 Automaticky
F28 | Prosazovani momentu sm rem 0.0 -15.0 [%] 5 Ne
wvp ed"
F29  |Prosazovani momentu sm rem 0.0 +15.0 [%] 5 Ne
Jvzad"
F30 Charakteristika V/f 0 Liniova Ne
1 tvercova
2 U ivatele
F31  |Charakteristika V/f u ivatele - 0+ F33 [HZ] 15 Ne
kmito et 1
F32  |Charakteristika V/f u ivatele - 0-100 [%] 25 Ne
nap til1
F33  |Charakteristika V/f u ivatele - F31 + F35 [HZ] 30 Ne
kmito et 2
F34 | Charakteristika V/f u ivatele - 0-100 [%] 50 Ne
nap ti2
F35  |Charakteristika V/f u ivatele - F33 + F37 [Hz] 45 Ne
kmito et 3
F36  |Charakteristika V/f u ivatele — 0 + 100 [%] 75 Ne
nap ti 3
F37  |Charakteristika V/f u ivatele - F35 + F21 [Hz] 60 Ne
kmito et 4
F38  |Charakteristika V/f u ivatele - 0-100 [%] 100 Ne
nap ti4
F39 Regulace vystupniho nap ti 40.0- 110 [%)] 100 Ne
F40 Uspora energie 0-30 [%] 0 Ano
Volba elektronického termického 0 Ne 0 Ano
zajiSt ni -1 min 1 Ano
F51  [Urove elektronického termického F52 + 200 [%] 150 Ano
zajist ni -1 min
F52 | Urove elektronického termického 50 + F51 [%] 100 Ano

zajist ni - stéla




Skupin | Pohled Popis Rozsah nastaveni Tovarni Mo nost
a na Nastaveni | nastaveni
FU1l obrazov b hem
ku prace
F53 |Systém chlazeni motoru 0 Chlazeni samostatné 0 Ano
1 Chlazeni nucené
F54 |Urove alarmupip eti eni 30+150 [%)] 150 Ano
F55 as udr ovani alarmu pip eti eni |0-30 [s 10 Ano
F56 |Volba vypnuti od p eti eni 0 Ne 1 Ano
1 Ano
F57 |Urove vypnutiod p eti eni 30 + 200 [%] 180 Ano
F58 as opo d ni vypnuti od 0-60 [s] 60 Ano
p eti eni
Skupin
a FU2
HO Skok do adaného isla kédu 1+95 1 Ano
H1 [Historie minulych chyb 1 nOn *
H2  [Historie minulych chyb 2 nOn *
H3  |Historie minulych chyb 3 nOn *
H4 Historie minulych chyb 4 nOn *
H5 Historie minulych chyb 5 nOn *
H6 |Vyma te historii chyb 0 Ne 0 Ano
1 Ano
H7 Kmito et o ekavani 0 + maximalni kmito et [Hz] 5 Ne
H8 as o ekavani pro operaci H7 0+ 10 [s] 0 Ne
H17 |Sklon za atku k ivky S (pro 1+100 [%] 40 Ne
F2 aF3)
H18 |[Sklon konce k ivky S (pro 1+ 100 [%] 40 Ne
F2 aF3)
H19 |Ochranap ed zanikem 0 Ne 0 Ano
vystupni faze 1 Ano
H20 |Volba startu po zapojeni napajeni |0 Ne 0 Ano
1 Ano
H23 [Urove omezeni proudup i 80 + 200 [%0] 100 Ano
hledani rychlosti
H24 |Zesileni P hledani rychlosti 0 + 9999 100 Ano
H25 |Zesileni | hledani rychlosti 0 + 9999 1000 Ano
H26 |Po et mo nych zkou$ek restartu 0+10 0 Ano
H27 ) 0 + 60[s] 1 Ano
asopo d niped
automatickym restartem
H30 [Volba jmenovitého vykonu motoru |0.2; 0.75; 1.5; 2.2 [kW] * Ne
H31 |Po etpdl motoru 2+12 4 Ne
H32 [Jmenovity (nominalni) skluz motoru |0+10[Hz] * Ne
H33 [Jmenovity efektivni proud motoru  |0-20 [A] * Ne
H34 |Efektivni proud motoru bez zati eni |0.1+20 [A] * Ne
H36 |U innost motoru 70 + 100 [%] * Ne
H40 |Volba zp sobu izeni 0 Charakteristika V/f 0
1 Kompensace skluzu
2 PID
3 Vektorové izeni bez
idla
H41 |Autotuning 0 Ne 0 Ano
1 Ano
H42 [Rezistence statoru 0+10 [O] 0 Ano
H44 |[Induk ni reaktance 0+10[mH] 0 Ano




signalu |

Skupina | Pohled Popis Rozsah nastaveni Tovarni Mo nost
FU2 na nastaveni | nastaveni
obrazo b hem

vku prace
H45 | Zesiln ni P bez idla 0 + 32767 1000 Ano
H46 | Zesiln nil bez idla 0 + 32767 100 Ano
H50 | Volba signalu spojeni PID 0 | 0 Ne

1 V1
H51 | Zesiln ni P pro izeni PID 0 + 999.9 [%] 300 Ano
H52 | Zesiln nil pro izeni PID 0.1+ 32.0 [s] 1 Ano
H53 | Zesiln ni D pro izeni PID 0.1+ 30.0 [s] 0 Ano
H54 | Zesiln ni pro izeni PID 0 + 999.9 [%] 0 Ano
H55 Hranice kmito tu pro izeni PID 0+ F21iHz] 60 Ano
H72 | Obrazovka po zapojeni napajeni 0 Rozkaz rychlosti 0 Ano

1 as zrychleni

2 as zpomaleni

3 Re im pohonu

4 Re im kmito tu

5 Krokovy kmito et 1

6 Krokovy kmito et 2

7 Krokovy kmito et 3

8 Proud

9 Rychlost

10 Nap ti sb rnice DC

11 Obrazovka u ivatele

12 Zobrazeni chyby

13 Sm r motoru
H73 | Volba obrazovky u ivatele 0 Nap ti 0 Ano

1 Moc

2 Moment
H74 . 3 , 0+1000[%] 100 Ano

Zesiln ni pro zobrazeni
Rychlosti motoru

H93 | Iniciovani tovarnich parametr 0 Ne 0 Ne

1 VSechny skupiny

2 Skupina pohonu ( DRIVE)

3 Skupina funkci 1 ( FU1)

4 Skupina funkci 2 ( FU2)

5 Skupina funkci I/0
H94 | Ochrana zapisu parametr 0-FFF 0 Ano
H95 | Ochrana zm ny parametr 0-FFF 0 Ano

SKUPIN
Al/O
10 Skok do adaného isla kodu 1+63 1 Ano
11 asovéa konstanta filtru pro vstup 0 +9.999 [ms] 10 Ano
signalu VO
12 Minimalni nap ti vstupu VO 0+ 10[ 0 Ano
I3 Kmito et odpovidajici 12 0 + 400 [Hz] 0 Ano
14 Maximalni nap ti vstupu VO 0+ 10[ 10 Ano
I5 Kmito et odpovidajici 14 0 + 400 [Hz] 60 Ano
16 asova konstanta filtru pro vstup 0 +9.999 [ms] 10 Ano
signalu V1

17 Minimalni nap ti vstupu V1 0+ 10[ 0 Ano
I8 Kmito et odpovidajici 17 0 + F21 [Hz] 0 Ano
19 Maximalni nap ti vstupu V1 0+ 10[ 10 Ano
110 |Kmito et odpovidajici 19 0+ F21[Hz] 60 Ano
111 asova konstanta filtru pro vstup 0+ 9.999 [ms] 10 Ano




Skupin [Pohled Popis Rozsah nastaveni Tovarni Mo nost
a /0 na nastaveni | nastaveni
obrazo b hem
vku prace
112 |Minimalni vstupni proud 0-20 [mA] 4 Ano
113 |Kmito et odpovidajici 112 0+ F21 [Hz] 0 Ano
114 |Maximalni vstupni proud | 0-20 [mA] 20 Ano
115 [Kmito et odpovidajici 114 0+ F21[Hz] 60 Ano
116 |Kritérium zaniku analogového 0 Chybi 0 Ano
signalu rychlosti 1 P | nastaveni I2 nebo I7 nebo
2 Ni Si nastaveni 12 neb 17 ne 112
0 Fx — prace vp ed
1 Rx - prace vzad
2 Bx - blokada prace
3 RST — vymazani chyby
4 JOG - nad azeny kmito et
5 Speed - L (krokova kmito et-
nizky)
6 Speed - M (krokovy
kmito et- st edni)
7 Speed - H (krokovy kmito et-
vysoky)
8 XC EL - L ( as krokového
zv tSovani/lzmensSovani f —
kratky)
9 XC EL - M ( as krokového 0 Ano
zv tSovéanilzmensovani f—
st edni)
Ozna eni svorky P1 viceu elového |10 XC EL - H ( as krokového
120 vstupniho terminalu zv tSovéani/lzmenSovéni f —
dlouhy)
11 Brzd ni stalym proudem
12 Volba druhého motoru
15 Regulace kmito tu - nahoru
16 Regulace kmito tu - dol
17 Udr eni zapojujiciho
impulzu Fx/Rx
18 EXT-A (vn jSi havarijni
vypinani - kontakt NO)
19 EXT-B (vn jSi havarijni
vypinani - kontakt NC)
21 Vym na PID na U/f
22 Hlavni pohon
23 Udr eni analogovo zadavané f
24 Zastaveni
zv_tSovani/zmensovani f
121 |Ozna eni svorky P2 vicell elového |Takové jak vySe pro 120 1 Ano
vstupniho terminalu
122 [Ozna eni svorky P3 vicell elového |Takové jak vySe pro 120 2 Ano
vstupniho terminalu
123 [Ozna eni svorky P4 vice(l elového |Takové jak vySe pro 120 3 Ano
vstupniho terminalu
124 |Ozna eni svorky P5 vicel elového |Takové jak vySe pro 120 4 Ano
vstupniho terminalu
127 asova konstanta vicel elového 2-50 15 Ano
vstupniho terminalu
130 [Krokovy kmito et 4 0+ F21[Hz] 30 Ano
131 [Krokovy kmito et 5 0+ F21[Hz] 25 Ano
132 [Krokovy kmito et 6 0+ F21 [Hz] 20 Ano
133 |Krokovy kmito et 7 0+ F21 [Hz] 15 Ano




Skupin |Pohled Popis Rozsah nastaveni Tovarni Mo nost
a /o na nastaveni | nastaveni
obrazo b hem
vku prace
134 as zrychlovani 1 0+ 600 [s] 3 Ano
135 as zpomalovani 1 0+ 600 [s] 3 Ano
136 as zrychlovani 2 0+ 600 [s] 4 Ano
137 as zpomalovani 2 0+ 600 [s] 4 Ano
138 as zrychlovani 3 0+ 600 [s] 5 Ano
139 as zpomalovani 3 0 + 600 [s] 5 Ano
140 as zrychlovani 4 0 + 600 [s] 6 Ano
141 as zpomalovani 4 0+ 600 [s] 6 Ano
142 as zrychlovani 5 0 + 600 [s] 7 Ano
143 as zpomalovani 5 0 + 600 [s] 7 Ano
144 as zrychlovani 6 0+ 600 [s] 8 Ano
145 as zpomalovani 6 0 - 600 [s] 8 Ano
146 as zrychlovani 7 0 - 600 [s] 9 Ano
147 as zpomalovani 7 0 - 600 [s] 9 Ano
I50 |Vystup AM 0 Kmito et 0 Ano
1 Proud
2 Nap ti
3 Nap tisb rnice DC
I51 |Regulace vystupu AM 100- 200 [%] 100 Ano
I52 |Urove detektovani kmito tu 0- F21[Hz] 30 Ano
I53 |Péasmo detektovani kmito tu 0 - F21[Hz]1 10 Ano
I54 [Ozna eni vychoziho 0 FDT-1 (ka dy f krokovy s 12 Ano
vicel elového terminalu MO p edstihem 153/2)
1 FDT-2 (152 s p edstihem 153/2
2 FDT-3 (p echazeni nahoru a
dol p es152/2 s p edstihem
153)
3 FDT-4 (zapojeni p i 152,
vypnuti p i 152-153/2)
4 FDT-5(obracené p sobeni jak v b.3)
5 OL (p ekro eni F54 po F55)
6 OL (p eti enim ni e)
7 Kontakt
8 OV (UDC>400V)
9 LV (UDC<200V
10 OH (p eh ati m ni e; havarie
chlazeni)
11 Zanik programovani kmito tu
12 Prace
13 Stop
14 Stala rychlost
15 Hledani
16 P ipravenost
17 Signal chyby
I55 |Funkce relé (svorky 30A - Jak vySe pro 154 17 Ano
30B - 30C)
I56 |Ozna eni signalu chyby pro BitO Nizké nap ti Bit 1 Ano
vicel elové vystupy Bitl [Vypnuti
Bit 2 Po et automatickych restart
162 |Volba innosti p i zaniku signalu 0 Kontinuace operace 0 Ano
programovani kmito tu 1 Voiny wb h
2 Stop
163 as o ekavani po zaniku signalu 0.1-12 [s] 1.0 Ano

programovani kmito tu




