ZKRACENY NAVOD PRO RIiZENi A KOMUNIKACI
MENICU DANFOSS VLT 2800
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1. JEDNOTKA BEZ REGULACE VTS

1.1. Ovladani z integrovaného panelu frekven

- Nastavit parametry:

VYLUCNE

DLE

NiZE UVEDENA DOKUMENTACE PREDPOKLADA
ZNALOST TECHNICKE DOKUMENTACE, DODANE S
KLIMATIZACNI JEDNOTKOU.
ZAHRNUJE
OVLADACICH OBVODU A KOMUNIKACNI SBERNICE

ZAPOJENI

INSTALACI MENICE A ZAPOJENI SILOVYCH OBVODU
) PROVEST
FREKVENCNIHO MENICE.

DOKUMENTACE

éniho m énice

Nézev parametru Kéd | Hodnota Komenta ¥
Zpusob Fizeni 002 1
Referencni frekvence 003 *
Stupriovani frekvence 008 **
Lokalni fizeni 013 1
Reakce na navrat napajeni 019 0 auto - restart
Charakteristika U/f 101 2 char.na druhou
Jmenovity vykon elektromotoru 102 *
Jmenovité napéti elektromotoru 103 *
Jmenovita frekvence 104 *
Jmenovity proud elektromotoru 105 *
Jmenovita rychlost elektromotoru 106 *
Tepelna ochrana elektromotoru 128 4 aktivni
Minimalni vychozi frekvence 201 0,0
Maximélni vychozi frekvence 202 | 100,0
Minimalni referenéni frekvence 204 [ 0,000
Maximalni referencni frekvence 205 | 100,000
Cas rozb&hu 207 doporu¢eno min.
* 30s
Gas dobéhu 208 * d°p°’”3,°gs“° min.
Omezeni vychoziho proudu 221 | 120,0
Start elektromotoru v chodu 445 1 aktivni

- Tlacitka START a STOP/RESET ovladaji praci ménice
- K nastaveni frekvence se musi vyuzit parametr 03 — mize se ménit

béhem prace ménice.

1.2. Dalkové Fizeni se dv éma prahy rychlosti

- Nastavit parametry:

N&azev parametru Kéd | Hodnota Komenta
Zpusob Fizeni 002 0
Stupriovani frekvence 008 **
Lokalni fizeni 013 4
Stop lokalni 014 0 neaktivni
Reakce na navrat napajeni 019 0 auto - restart
Charakteristika U/f 101 2 char. na druhou
Jmenovity vykon elektromotoru 102 *
Jmenovité napéti elektromotoru 103 *
Jmenovita frekvence 104 *
Jmenovity proud elektromotoru 105 *
Jmenovita rychlost elektromotoru 106 *
Tepelna ochrana elektromotoru 128 4 aktivni
Minimalni vychozi frekvence 201 0,0
Maximélni vychozi frekvence 202 100,0
Minimalni referencni frekvence 204 0,000
Maximalni referenéni frekvence 205 | 100,000
Cas rozb&hu 207 doporugeno min.
* 30s
&as dob&hu 208 . doporu¢eno min.
30s
Stala vztazna frekvence 1 215 *
Stala vztazna frekvence 2 216 *
Omezeni vychoziho proudu 221 120,0
Programovatelny dvoustavovy vstup 19 | 303 22
Programovatelny dvoustavovy vstup 27 | 304 3
Start elektromotoru v chodu 445 1

- Odblokovat ¢innost ménice stisknutim tlacitka START
- Kiidicim svorkdm ménice pfipoijit fidici obvody podle Schématu

DNi JEDNOTKA S REGULACI VTS

- Nastavit parametry:

Nazev parametru Kaéd Hodnota Komenté F
Zpusob fizeni 002 0
Stupriovani frekvence 008 il
Lokalni Fizeni 013 4
Stop lokalni 014 0 neaktivni
Reakce na navrat napajeni 019 0 auto - restart
Charakteristika U/f 101 2 char. na druhou
Jmenovity vykon elektromotoru 102 *
Jmenovité napéti elektromotoru 103 *
Jmenovita frekvence 104 *
Jmenovity proud elektromotoru 105 *
Jmenovita rychlost elektromotoru 106 *
Tepelna ochrana elektromotoru 128 4 aktivni
Minimalni vychozi frekvence 201 0,0
Maximalni vychozi frekvence 202 100,0
Minimalni referenni frekvence 204 0,000
Maximalni referenéni frekvence 205 | 100,000
Cas rozb&hu 207 doporu¢eno
* min. 30s
Cas dobshu 208 * doporuceno
min. 30s
Stala vztazna frekvence 1 (I otacky) 215 *
Stéla vztazna frekvence 2 (Il otacky) 216 *
Stéla vztazna frekvence 4 (11l otacky) 218 *
Omezeni vychoziho proudu 221 120,0
Programovatelny dvoustavovy vstup 19 303 22
Programovatelny dvoustavovy vstup 27 304 3
Programovatelny dvoustavovy vstup 29 305 23
Programovatelny pfevodovy vystup 323 10

- Spojit Fidici svorky ménice se svorkami na listé X3 fidiciho panelu

CG-0-1 posle Schématu €. 2

CG; X3 2u
X3:2 p—— 27 | Stop — Rozbéh; Reset 27 | 18 | 19 | 29 | é€innost VLT2800
X3:3 — 18 Start 0O 0 [STOP
X34 p— 19 Vybér rychlosti Il 1 1 0 |START, | béh
X35 p—— 29 Vybér rychlosti Ill 1 1 0 [START, Il béh
X3:1 p— 12 +24V 111 1 |START, Il béh
X3:27 — 01 COM
X3:28 |—— 03 NC

[ Schéma ¢&.2

3. PRIVODNI NEBO PRIVODNE-ODVODNI JEDNOTKA S

3.1.Zapojeni m éni€u do rozvad éée — Schéma €. 3

rozvadéc ACX36

RS 485

A+ | B-

!

é.1 I
VLT 2800
N 68 | 69 | 70 68 | 69 | 70
27 | Stop — Rozbéh; Reset 27118 | 19 Cinnost m éniée
| U1 2U1
18 Start 0 0 0 [STOP
—_—1 19 Vybér rychlosti 1| 1 | O |START, I otacky
12 +24V 1| 1| 1 |START, Il otacky | Schéma ¢3 |
UPOZORNENI! Po provedeni montaZe méni¢i je nutné nutno v kazdém
| Schéma €1 |znich aktivovat prenos podle protokolu Modbus nastavenim hodnoty 2 v

* Hodnoty parametrt k uréeni uzivatelem

**  Hodnota parametru pro vypocet:

parametru 561.Pro konfiguraci méni¢u je doporuceno pouzit automatické
procedury dostupné v pokroéilych moznostech panelu VS00 HMI Advanced.




3.2. Ruéni konfigurace m énicu

Nazev parametru 6d |Hodnota Komenta ¥
Stupriovani frekvence 008 il
Stop lokalni 014 0 neaktivni
Charakteristika U/f 101 2 char. na druhou
Jmenovity vykon elektromotoru 102 *
Jmenovity proud elektromotoru 105 *
Jmenovita rychlost elektromotoru 106 *
Tepelna ochrana elektromotoru 128 4 aktivni
Maximélni vychozi frekvence 202 | 100,0
Minimalni referencni frekvence 204 | 0,000
Maximalni referen¢ni frekvence 205 | 100,000
Omezeni vychoziho proudu 221 | 120,0
Konfigurace vstupu 27 304 0 neaktivni
Adresa Modbus 500 2 ventila{ltor privodu

3 ventilator odvodu

Doba ¢ekéni na komunikaci 513 20
Reakce na chybéjici komunikaci 514 2 zastaveni
Vybér komunikaéniho protokolu 561 2 Modbus RTU




